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填表说明

一、本报告中相关的技术或数据如涉及知识产权保护

、军工项目保密等内容，请作脱密处理。

二、请用宋体小四字号撰写本报告，可另行附页或增

加页数，A4纸双面打印。

三、表中所涉及的签名都必须用蓝、黑色墨水笔，亲

笔签名或签字章，不可以打印代替。

四、同行专家业内评价意见书编号由工程师学院填写

，编号规则为：年份4位＋申报工程师职称专业类别(领域)4

位+流水号3位，共11位。
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一、个人申报
（一）基本情况【围绕《浙江工程师学院（浙江大学工程师学院）工程类专业学位研究生工

程师职称评审参考指标》，结合该专业类别(领域)工程师职称评审相关标准，举例说明】

1.对本专业基础理论知识和专业技术知识掌握情况(不少于200字)

邹智曦深耕船舶电气设计领域18年，系统掌握了船舶电气工程的基础理论与专业技术知识。

他具备扎实的船舶电气原理基础，熟悉国际船舶建造标准（如IEC、SOLAS公约）和行业规范

，精通船舶防火区域划分、绝缘敷料布置、电缆敷设优化等核心设计技术。通过在职攻读浙

江大学工程管理硕士学位（2023年获“优秀研究生”称号，2024年获“优秀研究生”、“五

好研究生”、“优秀毕业研究生”称号），他进一步强化了系统工程思维，将项目管理理论

（如WBS分解、计划评审技术）与船舶设计实践深度融合。

在技术迭代中，邹智曦持续跟踪行业前沿动态，主导引入AVEVA三维数字化设计平台，推动

船舶电气设计从二维图纸向三维模型转型，提升了设计效率和可视化水平。他主导编写的《

船舶电缆数字化一体化设计探索与应用》课题，获中远海运重工质量创新三等奖，展现了其

跨领域整合能力（电气设计+数字化工具+成本管理）。此外，他参与编制多项团体标准及企

业技术标准，主导完成7项专利，涵盖电缆优化、设备安装等关键技术，体现了对专业知识

的创新性应用。

2.工程实践的经历(不少于200字)

邹智曦的工程实践经历贯穿船舶设计全生命周期，涵盖复杂船型的技术攻坚与跨国项目管理

：

1. 重大项目主导：

• 
2011年，同时负责韩国STX与希腊LEROS两大国际船东新造船项目，统筹8艘船舶的电气设计

任务。通过现场闭环管理解决船东严苛技术质疑，例如在N190船交船阶段化解“完工文件交

付危机”，赢得国际客户信任。

• 
2018年主导113k原油轮项目，创新采用三维模型预布线技术，减少设计返工率达30%，项目

设计计划完成率保持100%。

2. 技术革新与成本优化：

• 
牵头63.6k散货船电缆数字化设计，通过自主程序二次开发优化敷设路径，实现电缆成本降

低15%，相关课题获中远海运重工质量创新三等奖。

• 推广AVEVA三维模型应用，使电气设备设计效率提升20%，减少施工干涉风险50%以上。

3. 团队与标准化建设：

• 
建立电装室WBS分解与计划评审流程，科室设计计划完成率连续6年保持100%，支撑企业年均

交付船舶12艘。

• 
培养31名初级职称、14名中级职称及1名高级职称人才，团队获“中远海运重工青年文明号

”

3.在实际工作中综合运用所学知识解决复杂工程问题的案例（不少于1000字)

案例背景：船舶电缆数字化一体化设计优化

问题复杂性：
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传统船舶电缆设计依赖二维图纸，二维图纸难以动态呈现电缆与船体结构、管道设备的空间

关系，存在路径冲突频发、材料浪费严重（冗余电缆占比达10%-

15%）、施工效率低下等问题。以63.6k散货船为例，全船电缆总长超100公里，涉及2000余

个电气设备节点，跨船体、轮机、舾装等多专业协同，设计误差易导致返工成本激增。

解决方案与实施过程

1. 技术路径创新：

• 
三维模型重构：基于AVEVA平台建立全船三维模型，集成船体结构、设备布局及电缆通道数

据，实现电气系统可视化仿真。通过碰撞检测功能，提前识别电缆与管道、舱壁的冲突点，

减少施工返工。同时，结合电磁兼容性要求（如电力电缆与信号电缆设计为分开绑扎），动

态优化电缆通道布局。

• 
算法优化：开发自主程序，采用改进型蚁群算法（融入动态权重调整机制）规划电缆最短路

径，结合载流量与散热要求生成多目标优化方案。在63.6k散货船项目中，路径冲突率从15%

降至2%以下，电缆总长度减少12%。

• 
跨专业协同：联合船体、轮机部门建立数据共享机制，通过模型碰撞检测提前规避施工冲突

（如电缆与管道交叉问题）。

2. 管理流程升级：

• WBS分解：将电缆设计任务拆解为“电缆节点设计-路径规划-施工模拟-

图纸输出”4个阶段，设置关键节点评审机制。

• 
成本闭环控制：引入电缆信息动态数据库，实时监控电缆设计用量偏差，单船电缆冗余率从

5%降至不到1%。

3. 难点突破：

• 
船东标准适配：针对希腊船东对电缆防火等级的特殊要求，动态调整模型参数，生成符合IM

O FTP Code的敷设方案，一次性通过船检验收。

• 
施工衔接优化：开发三维可视化辅助系统，施工人员通过平板设备查看三维布线指引，安装

效率提升25%。优化电缆填充率计算逻辑，实现贯通件截面积与电缆排布的精准匹配。

成果与效益

1. 技术成果：

• 获发明专利《一种船舶动力定位系统及其设计方法》（专利号CN2022114179986A）。

• 获发明专利《一种判断电缆托架选型是否合理的方法》（专利号CN2023115587397A）。

• 获实用新型专利《一种绑扎电缆用冲孔扁钢支架》（专利号CN 207834964 U）。

• 获实用新型专利《一种绑扎电缆用电缆管支架》（专利号CN 207664542 U）。

• 获实用新型专利《一种船舶设备安装用多功能底座》（专利号CN 203571217 U）。

2. 经济效益：

• 单船电缆成本降低15%，63.6k散货船项目累计节约材料费用超800万元。

• 设计周期缩短20%，支撑企业年均多承接2艘船舶订单。

3. 行业影响：

• 
相关技术在2024年剑维软件中国用户大会作为标杆案例推广，推动行业从“经验驱动”向“

数据驱动”转型。
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• 团队获中远海运重工质量创新三等奖，并被授予“青年文明号”。

创新点总结

• 多学科融合：将算法优化、三维建模与工程管理理论结合，实现技术-成本-

效率的协同提升。

• 全流程闭环：从设计到施工的数字化贯通，减少人为误差，提升工程可靠性。

• 标准化输出：形成可复用的技术规范与工具链，为行业提供数字化转型范式。
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（二）取得的业绩（代表作）【限填3项，须提交证明原件（包括发表的论文、出版的著作、专利

证书、获奖证书、科技项目立项文件或合同、企业证明等）供核实，并提供复印件一份】

1. 
公开成果代表作【论文发表、专利成果、软件著作权、标准规范与行业工法制定、著作编写、科技

成果获奖、学位论文等】

成果名称

成果类别 

[含论文、授权专利（含

发明专利申请）、软件著

作权、标准、工法、著作

、获奖、学位论文等]

发表时间/

授权或申

请时间等

刊物名称

/专利授权

或申请号等

本人

排名/

总人

数

备注

一种船舶动力定位系统

及其设计方法
发明专利申请

2021年11

月16日

申请号：20

2111355467 

.4

2/5  

一种判断电缆托架选型

是否合理的方法
发明专利申请

2022年09

月28日

申请号：20

2211193945 

.0

4/4  

一种扁铁电缆绑扎桥架 授权实用新型专利
2024年12

月10日

专利号：CN

2023234489

70.1

2/5  

2.其他代表作【主持或参与的课题研究项目、科技成果应用转化推广、企业技术难题解决方案、自

主研发设计的产品或样机、技术报告、设计图纸、软课题研究报告、可行性研究报告、规划设计方

案、施工或调试报告、工程实验、技术培训教材、推动行业发展中发挥的作用及取得的经济社会效

益等】

 









(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202111355467.4

(22)申请日 2021.11.16

(71)申请人 舟山中远海运重工有限公司

地址 316100 浙江省舟山市普陀区六横镇

龙山西浪咀

(72)发明人 刘权　邹智曦　欧阳康百　张远刚　

方健　

(74)专利代理机构 北京中济纬天专利代理有限

公司 11429

代理人 王会祥

(51)Int.Cl.

B63B 39/00(2006.01)

B63B 17/00(2006.01)

 

(54)发明名称

一种船舶动力定位系统及其设计方法

(57)摘要

本发明涉及定位设备技术领域，具体涉及一

种船舶动力定位系统及其设计方法，安装板与固

定柱固定连接，安装板位于固定柱的顶部，定位

器固定安装在固定柱上，固定柱穿设在防护箱

上，防护箱与防护箱滑动连接，安装板与防护箱

拆卸连接，安装板具有容纳腔，防护箱上下间隔

设置有两个固定口，压簧的一端与安装板固定连

接，压簧的另一端与固定片固定连接，压簧位于

容纳腔的内部，固定片与安装板滑动连接，固定

片靠近压簧的一端位于容纳腔的内部，固定片远

离压簧的一端位于其中一固定口的内部，通过上

述结构的设置，以提高定位器的使用寿命。

权利要求书1页  说明书4页  附图4页

CN 114179986 A

2022.03.15

CN
 1
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99
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(19)国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202211193945.0

(22)申请日 2022.09.28

(71)申请人 舟山中远海运重工有限公司

地址 316131 浙江省舟山市普陀区六横镇

(72)发明人 姚远　方俊皓　高春晓　邹智曦　

(74)专利代理机构 宁波诚源专利事务所有限公

司 33102

专利代理师 袁忠卫　方宁

(51)Int.Cl.

G06F 30/12(2020.01)

G06F 30/17(2020.01)

G06F 30/20(2020.01)

G06F 111/10(2020.01)

G06F 113/16(2020.01)

 

(54)发明名称

一种判断电缆托架选型是否合理的方法

(57)摘要

本发明涉及一种判断电缆托架选型是否合

理的方法，步骤1、在CAD中把需要查看的设备的

电缆信息创建属性块，并获取每个属性块的原始

数据；步骤2、将获取的原始数据通过CAD导出到

数据库中，形成所需的逻辑结构数据；步骤3、对

AVEVA软件进行二次开发，在AVEVA软件界面中增

加操作按钮和设立弹窗显示不同的内容；步骤4、

将AVEVA中的设备与数据库中的逻辑结构数据进

行交互处理，得到所需要设备所对应的电缆托架

选型；步骤5、判断步骤4得到的设备所对应的电

缆托架选型的数值是否小于当前选定的电缆托

架选型的数值，如是，则说明当前托架选型合理；

如否，则不合理。该方法可以软件自动判选型是

否合理，避免人工误判且节约人工。

权利要求书1页  说明书3页  附图2页
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证书号第22120727号

专利公告信息

  实用新型专利证书

实用新型名称 ：一种扁铁电缆绑扎桥架

专 利 权 人：舟山中远海运重工有限公司

地 址：316131 浙江省舟山市普陀区六横镇

发 明 人：姚刚;邹智曦;高春晓;欧阳康百;尚冰慧

专 利 号：ZL 2023 2 3448970.1 授权公告号： CN 222147049 U

专 利 申 请 日：2023年12月18日 授权公告日： 2024年12月10日

申请日时申请人： 舟山中远海运重工有限公司

申请日时发明人： 姚刚;邹智曦;高春晓;欧阳康百;尚冰慧

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法进行审查，决定授予专利权，并予以公告。

专利权自授权公告之日起生效。专利权有效性及专利权人变更等法律信息以专利登记簿记载为准。

局长

申长雨

                                                           2024年12月10日
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