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证书号第6929365号

  发明专利证书

发 明 名 称：一种高精度网格降雨的存储和叠加分析计算方法及装置

发 明 人：邱超;裘英杰;陈廷轩;王淑英;张子健;田玺泽;刘福瑶

许波刘;王浩;陈金浩;陈奇

专 利 号：ZL 2022 1 1385854.7

专 利 申 请 日：2022年11月07日

专 利 权 人：浙江省水文管理中心;浙江成功软件开发有限公司

地 址：310009 浙江省杭州市佑圣观路72号

授 权 公 告 日：2024年04月23日 授 权 公 告 号：CN 116150570 B

国家知识产权局依照中华人民共和国专利法进行审查，决定授予专利权，颁发发明专利证书

并在专利登记簿上予以登记。专利权自授权公告之日起生效。专利权期限为二十年，自申请日起

算。

专利证书记载专利权登记时的法律状况。专利权的转移、质押、无效、终止、恢复和专利权

人的姓名或名称、国籍、地址变更等事项记载在专利登记簿上。

局长

申长雨

                                                           2024年04月23日
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专利权人应当依照专利法及其实施细则规定缴纳年费。本专利的年费应当在每年11月07日前缴纳。

未按照规定缴纳年费的，专利权自应当缴纳年费期满之日起终止。

 

申请日时本专利记载的申请人、发明人信息如下：

申请人：

浙江省水文管理中心;浙江成功软件开发有限公司

发明人：

邱超;裘英杰;陈廷轩;王淑英;张子健;田玺泽;刘福瑶;许波刘;王浩;陈金浩;陈奇



(19)国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202311738762.7

(22)申请日 2023.12.18

(71)申请人 浙江大学

地址 310058 浙江省杭州市西湖区余杭塘

路866号

(72)发明人 陈奇　陈廷轩　王备　陈明健　

曾祥杰　张子健　

(74)专利代理机构 杭州求是专利事务所有限公

司 33200

专利代理师 刘静

(51)Int.Cl.

G05B 19/418(2006.01)

 

(54)发明名称

一种面向立体停车场的集中式的多AGV路径

动态调度方法及装置

(57)摘要

本发明公开了一种面向立体停车场的集中

式的多AGV路径动态调度方法及装置，用于智慧

AGV立体停车场中的多AGV调度任务和路径规划

任务，旨在解决立体停车场中AGV路径调度不够

灵活、AGV执行效率不高的问题。本发明通过实时

状态地图和改进的A*算法来解决立体停车场中

的不同载车高度的AGV路径规划问题，并能动态

融合各类交通情况如路段的可通行情况、交通拥

塞情况以及路径上其他AGV的作业情况和完成时

间等信息进行路径代价提升，实现多AGV动态路

径调度，显著提升AGV的运输效率和总体任务完

成速率。本发明相比传统方案具有更好的适应性

和更高的效率，能够提高AGV路径规划的准确性

和实时性，进一步优化停车场的运作效率。
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