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一、个人申报
（一）基本情况【围绕《浙江工程师学院（浙江大学工程师学院）工程类专业学位研究生工

程师职称评审参考指标》，结合该专业类别(领域)工程师职称评审相关标准，举例说明】

1.对本专业基础理论知识和专业技术知识掌握情况

通过对本专业基础理论知识和专业技术知识的扎实掌握，我致力于在电路设计和控制程序开

发方面取得了实践成果。

在基础理论知识掌握上，在永磁同步电机控制方面，我对电机的动态特性、空间矢量调制技

术（FOC）和磁场定向控制等基本理论有着深入了解。我能够准确地建立电机数学模型，并

运用控制理论进行系统分析和设计。掌握这些理论知识使我能够更好地理解电机行为，从而

设计出高效稳定的控制方案。

在三电平逆变器矢量控制算法方面，我熟悉常用的矢量控制策略，包括空间矢量调制(SVM)

和直接转矩控制(DTC)等。我能够理解逆变器的工作原理，掌握其调制技术，并能够根据需

求进行算法设计和仿真验证。这些理论知识为我在实践中开发高性能逆变器控制程序提供了

坚实基础。

专业技术知识掌握情况上。在电路设计方面，我具备丰富的经验和技能。我能够根据系统要

求选择合适的功率器件，并设计出高效、稳定的电路结构。我熟悉电路仿真工具，能够通过

仿真验证设计方案的可行性，并优化设计以满足性能指标。在控制程序开发方面，我具备扎

实的编程技能和算法设计能力。我熟练掌握MATLAB/Simulink等工具，能够快速实现电机控

制算法的仿真和验证。我还能够使用C等编程语言开发嵌入式控制系统，将算法实现到实际

硬件平台上。

综上所述，我在本专业具备扎实的基础理论知识和专业技术知识。

?2.工程实践的经历

工程研究内容：无位置传感器的永磁同步电机的压缩机控制开发和利用海立实验室资源实验

验证三电平创新性的调制方法。首先通过在Simulink中搭建无位置传感器的永磁同步电机驱

动整体模型，验证控制的可行性和确定合理的电路参数。其中驱动器开发共包括压缩机驱动

器的硬件电路设计以及永磁同步电机的驱动程序开发两大部分。在硬件开发上，结合仿真得

到的数据对驱动方案选择和电路元器件选型确定；对于永磁同步电机的驱动程序开发，通过

instaSPIN-
FOC电机库生成电机控制底层代码，并搭建上层包括转速闭环控制、通讯等程序。最后将程

序移植到自己开发的电路中调试。

本人在项目中完成了：1.在Simulink中搭建无位置传感器的永磁同步电机驱动电路和控制模

型。2.全部电路方案选取和电路设计，其中包括电机驱动的功率变换、信号检测、辅助电源

管理、IGBT栅极驱动等全部电路硬件设计。3.学习TI公司开源的电机库instaSPIN-

FOC，并搭建上层闭环控制程序、开发与主控制板的通讯程序以及与空调相关的控制程序。4

.调试三电平逆变器设备，并将创行性调制方法编写成程序写入控制器中，获得实验数据。

问题与改进建议：由于依托于现有的电机库省去了底层电机控制代码的开发，节约了实习的

时间成本。但是由于程序的封闭性，该程序仅可在部分DSP中运行。后续计划可从事底层代

码开发。其次，由于电路设计专业经验不足，电机驱动的存在信号采集噪声较大的问题，而

该问题会进而影响到后续闭环控制的精准性。所以后续可改善该电路设计的布线或器件选型

等部分，以克服现有的电路设计缺陷的问题。

?3.在实际工作中综合运用所学知识解决复杂工程问题的案例

在海立电器公司，我参与了电机控制器开发以及三电平逆变器实验验证。在项目中，我负责

无位置传感器的永磁同步电机的压缩机控制开发和创新调制方法的实验验证。这项研究对现

有直膨式变频空调的智能化改造和制冷性能提升、以及温湿度解耦控制等诸多方面具有重要
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的意义。通过海立电器公司的实验室资源，我成功调试验证了三电平逆变器的创行性调制方

法。这项技术的成功验证了提出算法的有效性，有望应用于未来产品的开发和生产中。

首先我进行任务分解与解决方案制定。在电机控制算法选择上，面对无位置传感器的挑战，

我首先考虑了使用磁场定向控制（FOC）算法，在研究了几种不同的FOC实现方案后，我选择

了instaSPIN-

FOC库并且可以在没有位置传感器的情况下实现高性能的电机控制。在电路设计上，我将整

个项目拆分成诸如电源管理、功率电路、电流电压传感器检测电路等子部分，综合参考了多

个公司开源的优秀参考资料，并通过纵向比对，综合考虑性能、兼容性、系统适用性、成本

、芯片物料供应稳定性多个指标，在于多位工程师讨论后选择各个子部分，完成电路的设计

与制作。

在模型搭建与仿真验证上。在选择了控制算法后，我利用Simulink搭建了电机控制系统的仿

真模型，包括电机、逆变器和控制算法等。通过仿真验证，我能够快速评估不同参数和配置

对系统性能的影响，以及确定最佳的控制策略，节约开发时间、省去不必要的实验，提升了

整体的效率，节约了成本。

在硬件设计与实验验证以及电路设计上。在硬件设计完成后，我进行了实验验证，通过与仿

真结果的对比，确认了硬件电路的正确性和可靠性。在电路开发方面，我在需求分析与规格

定义阶段理性分析，确保明确电路所需的功能、性能和约束条件，为后续设计和开发工作奠

定了坚实基础。我具备使用各种电路设计工具（如Altium 

Designer、Cadence等）进行电路设计的能力，在设计过程中根据需求选择合适的电路拓扑

结构、器件和参数，并进行模拟仿真以验证电路的性能和稳定性。我熟练掌握PCB设计软件

，能够进行复杂电路板的布局和布线，注重信号完整性、电磁兼容性和散热效果，遵循最佳

实践确保设计的可靠性和稳定性。我有丰富的原型制作和调试经验，能够快速搭建电路原型

并进行功能验证和性能调试，善于运用示波器、逻辑分析仪等工具解决问题。在电路开发过

程中，我注重性能优化和成本控制，选择性能良好、成本合理的器件和材料，实现最佳的性

价比。我擅长与多个团队成员合作，包括硬件工程师、软件工程师等，共同解决项目中的电

路设计和开发问题，注重团队沟通和协作，确保项目按计划顺利进行。

在实时控制程序开发上。硬件验证成功后我开始开发实时控制程序，将instaSPIN-

FOC算法移植到目标平台上。这一步需要综合考虑实时性、稳定性和功耗等方面的要求，通

过与硬件团队的紧密合作，最终实现了高性能的电机控制程序。

在优化与性能提升上，我尽管初步实现了电机控制系统，但我意识到还有许多优化空间。我

利用实验数据和性能分析工具，不断优化控制算法和参数配置，以提高系统的效率和响应速

度。
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（二）取得的业绩（代表作）【限填3项，须提交证明原件（包括发表的论文、出版的著作、专利

证书、获奖证书、科技项目立项文件或合同、企业证明等）供核实，并提供复印件一份】

1. 
公开成果代表作【论文发表、专利成果、软件著作权、标准规范与行业工法制定、著作编写、科技

成果获奖、学位论文等】

成果名称

成果类别 

[含论文、授权专利（含

发明专利申请）、软件著

作权、标准、工法、著作

、获奖、学位论文等]

发表时间/

授权或申

请时间等

刊物名称

/专利授权

或申请号等

本人

排名/

总人

数

备注

An analogous carrier-

based implementation 

of virtual space 

vector modulation 

with low common-mode 

voltage and neutral-

point voltage 

oscillation 

elimination for 

three-level NPC 

inverter

一级期刊
2023年08

月01日

IET Power 

Electronic

s

1/2
SCI期刊

收录
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2.其他代表作【主持或参与的课题研究项目、科技成果应用转化推广、企业技术难题解决方案、自
主研发设计的产品或样机、技术报告、设计图纸、软课题研究报告、可行性研究报告、规划设计方

案、施工或调试报告、工程实验、技术培训教材、推动行业发展中发挥的作用及取得的经济社会效

益等】
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（三）在校期间课程、专业实践训练及学位论文相关情况

课程成绩情况 按课程学分核算的平均成绩： 85  分

专业实践训练时间及考

核情况(具有三年及以上

工作经历的不作要求)

累计时间： 1 年（要求1年及以上）

考核成绩： 92 分（要求80分及以上）

本人承诺

个人声明：本人上述所填资料均为真实有效，如有虚假，愿承担一切责任

，特此声明！

                                  申报人签名：







 
  



 
  



 




