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一、个人申报
（一）基本情况【围绕《浙江工程师学院（浙江大学工程师学院）工程类专业学位研究生工

程师职称评审参考指标》，结合该专业类别(领域)工程师职称评审相关标准，举例说明】

1.对本专业基础理论知识和专业技术知识掌握情况

作为一名电子信息的研究生，在基础知识方面，我对我的专业领域有深入且全面的理解。

在基础及专业知识方面，我主修了机器学习、优化理论、人工智能、多媒体通信等课程，并

取得了优异的成绩。这些课程加深了我对于数据分析、模型训练、算法优化和智能化应用的

理解。我对各种机器学习算法，如监督学习、无监督学习、半监督学习及强化学习等均有所

涉猎。此外，我还学习了优化理论，理解并能够应用常用的优化算法，如梯度下降法、牛顿

法等。在行业知识方面，通过参与多个实际项目，我了解并关注当前电子信息行业的领先技

术和发展趋势。我对于工业技术标准、工作流程、职业规范以及相关法规等方面有熟练的理

解和实践。在多个项目实践中，我积累了大量的项目管理、技术实施以及风险控制等工程实

践经验。我熟悉并可以使用各种专业设备和软件进行数据采集和处理，深度理解并应用算法

对数据进行分析。在课题研究方面，视线估计是计算机视觉中的一个重要应用领域，主要涉

及对人眼注视方向的估计。我对各种视线估计技术，如基于特征的方法、基于模型的方法、

基于外观的方法都有深入的研究和理解。在学术交流和合作的过程中，我熟悉并了解了不同

国家和地区的科技发展状况，以及跨文化交流的方式和技巧，具备良好的国际视野。

2.工程实践的经历

在工程实践方面，我有两个主要的经历。第一，在之江实验室智慧交通研究中心参与知识数

据协同驱动的智能电网韧性提升调度决策方法项目，个人负责超短期的光伏发电功率预测。

第二，参与人体三维视线估计方法研究项目，提出一种基于视野分析的视线估计方法并搭建

一个实时无约束的视线估计系统。

3.在实际工作中综合运用所学知识解决复杂工程问题的案例

在电力能源领域，我们面临着重大的挑战，知识数据协同驱动的智能电网韧性提升调度决策

方法项目的研究目的即是解决智能电网中遇到的实际问题。首先，虽然光伏发电得到了广泛

的应用和推广，但其不确定性和波动性带来的问题不能忽视。为了解决这个问题，我运用所

学的计算机视觉知识，针对超短期光伏功率预测问题，和团队成员共同展开一项重要的研究

。我们的任务是预测未来15分钟的光伏功率，并保证预测精度高。光伏发电的不确定性来源

于天气条件的不稳定，尤其是光照情况的变化。例如，云层的快速移动可能会导致在5分钟

内光伏输出下降80%，然后迅速恢复。这种快速的功率波动会破坏电网的暂态稳定性，可能

导致电压闪变甚至停电。因此，我们决定从云层情况出发，获取和分析关于云层的种种信息

，如云层覆盖的面积，云的形状，云层的亮度等等。我们使用了天空的图像数据，通过图像

分析技术，提取出诸如太阳位置、云的空间分布、亮度、形状和覆盖面积等信息，然后利用

这些信息进行机器学习，为光伏功率提供预测。我们的超短期光伏功率预测系统经过测试，

预测精度高，为电网运营部门提供了及时准确的预测数据，帮助他们及时做出响应，保证电

网稳定运行。同时，我们的预测结果也给电力市场、电力交易等领域的决策提供了重要参考

。这个案例展示了我们如何在实际工作中，运用所学的专业知识，解决复杂的工程问题。我

们的研究有助于增强光伏发电和电网系统的稳定性，同时为相关领域的决策提供了准确的数

据支持。此外，输电线路资产检测也是电力领域一个重要的问题。针对此问题，我们设计了

一种深度学习的方法，在公开数据集MS-

PAD上实现了89%的检测精度。这个结果在交叉验证中得到了重复确认，证明了我们的检测方

法的可靠性和稳健性。当然，输电线路资产检测的难点在于，由无人机拍摄的图像中资产的

尺寸差异较大，尤其是小型的阻尼器检测困难。为了解决这个问题，我们开发了一种灵活的

检测方法，针对不同大小的目标使用不同的检测模型，使得小尺寸目标也能被准确地检测出

来。值得一提的是，这一方案显著减少了人力开支，因为我们无需派出人员对电线进行人工
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检测。更重要的是，我们的方法降低了人工检测过程中的高危风险，因为工人无需再登上高

压输电塔进行判断，取而代之的是无人机拍摄与深度学习技术的检测。综上所述，我们工作

中的实际操作表明，我们不仅成功应用了所学的深度学习知识，也充分熟悉并解决了工程应

用中的实际问题，这无疑展示了我们工作的成功与实践价值。
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（二）取得的业绩（代表作）【限填3项，须提交证明原件（包括发表的论文、出版的著作、专利

证书、获奖证书、科技项目立项文件或合同、企业证明等）供核实，并提供复印件一份】

1. 
公开成果代表作【论文发表、专利成果、软件著作权、标准规范与行业工法制定、著作编写、科技

成果获奖、学位论文等】

成果名称

成果类别 

[含论文、授权专利（含

发明专利申请）、软件著

作权、标准、工法、著作

、获奖、学位论文等]

发表时间/

授权或申

请时间等

刊物名称

/专利授权

或申请号等

本人

排名/

总人

数

备注
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2.其他代表作【主持或参与的课题研究项目、科技成果应用转化推广、企业技术难题解决方案、自

主研发设计的产品或样机、技术报告、设计图纸、软课题研究报告、可行性研究报告、规划设计方

案、施工或调试报告、工程实验、技术培训教材、推动行业发展中发挥的作用及取得的经济社会效

益等】
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Abstract
Three-dimensional gaze estimation aims to reveal where a person is looking,
which plays an important role in identifying users’ point-of-interest in terms
of the direction, attention and interactions. Appearance-based gaze estimation
methods could provide relatively unconstrained gaze tracking from commodity
hardware. Inspired by medical perimetry test, we have proposed a multiscale
framework with visual field analysis branch to improve estimation accuracy. The
model is based on the feature pyramids and predicts vision field to help gaze
estimation. In particular, we analysis the effect of the multiscale component
and the visual field branch on challenging benchmark datasets: MPIIGaze and
EYEDIAP. Based on these studies, our proposed PerimetryNet significantly out-
performs state-of-the-art methods. In addition, the multiscale mechanism and
visual field branch can be easily applied to existing network architecture for gaze
estimation. Related code would be available at public repository https://github.
com/gazeEs/PerimetryNet.

K E Y W O R D S

EYEDIAP, fine grained, gaze estimation, MPIIGaze, multiscale, visual field

1 INTRODUCTION

Eye gaze estimation has been an attractive research area since its numerous application areas such as human–computer
interaction, saliency detection and virtual reality by identifying the users’ point-of-interest. It provides important cues for
human cognition understanding,1,2 automotive,3,4 aviation,5 accessibility,6,7 and visual scan path analysis.8

Gaze estimation methods could be generally divided into feature & model-based methods and appearance-based meth-
ods. Early feature and model-based methods have employed infrared (IR) imaging or high-resolution cameras techniques
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