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一、个人申报
（一）基本情况【围绕《浙江工程师学院（浙江大学工程师学院）工程类专业学位研究生工

程师职称评审参考指标》，结合该专业类别(领域)工程师职称评审相关标准，举例说明】

1.我对本专业的基础理论知识和专业技术知识有着扎实的掌握。在学习过程中，我深入理解

了相关领域的核心概念、原理和理论框架。我熟悉并能灵活运用各种实验技术、数据分析方

法和软件工具，能够有效地应对各种工程问题。

2.我在工程实践方面有丰富的经历。在我的工作历程中，我参与了多个重要项目的实施和管

理，负责了各种工程任务的执行和监督。我通过实践不断积累经验，提升了自己的实践能力

和解决问题的能力。

3.案例1：手势识别技术的研究与应用

在公司的研究中，我专注于手势识别技术的先进研究，并通过自主创新和结合各种先进技术

取得了显著的成果，为公司推进新产品研发做出了重要贡献。以下是我在这方面的具体工作

经历：

在手势识别技术的研究中，数据采集是至关重要的一环。面对各类困难案例数据样例不足的

情况，我主动搭建了一套数据采集装置。通过该装置，我们能够自主收集大量的手势数据样

本，从而弥补了数据不足的问题，为后续的算法研究和模型训练提供了充足的数据支持。这

一举措不仅提高了数据的质量和数量，也为我们的研究工作奠定了坚实的基础。

另外，在手势识别技术的算法研究中，模型轻量化是一个重要的挑战。为了解决模型在计算

复杂度高、无法在移动平台上运行的问题，我深入研究了模型轻量化技术。通过分析模型结

构和参数特性，我提出了一种高效的先验蒸馏方法。这项技术的成功应用，使得我们的手势

识别算法能够在各类移动平台上高效运行，为产品的实际应用提供了有力支持。

除了上述关键点检测和模型轻量化外，我还深入探索了手部建模的细节。在手势识别技术的

研究中，手部建模是至关重要的一环。为了更加细致地建模手部，我借助MANO参数化模型辅

助建模，并提出了一种新颖的方法来计算参数。首先，我引入了图卷积神经网络用于求解逆

运动学（IK）问题，实现手部关节点的精确定位。然后，通过融合图像特征和姿态信息，推

理出手部的姿态问题。最后，通过交叉注意力机制来推理出最终的双手的MANO参数，实现了

对手部姿态和形态的精准建模。

这些工作成果不仅提升了公司手势识别技术的研究水平，也为新产品的研发奠定了坚实的基

础。通过这些努力，我不仅提高了自己在技术领域的能力，也为公司的发展做出了积极贡献

。在未来的工作中，我将继续积极探索创新，不断提升自己的技术水平，为公司的发展贡献

更多力量。

案例2：基于大模型的智能问答系统

除了手势识别技术的研究与应用外，我还参与了基于大模型的智能问答系统的开发和部署工

作。利用了诸如Langchain等先进技术，我为公司成功部署了一个高效智能的问答系统。以

下是我在这方面的具体工作经历：
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在智能问答系统的开发中，我主要负责了系统架构设计、模型选择和部署工作。通过深入研

究Langchain等技术，我选择了适合公司需求的大型预训练模型，并结合公司特定的业务场

景进行了定制化和优化。在系统架构设计方面，我设计了高可扩展性和高性能的架构，保证

了系统在面对大量用户和复杂查询时的稳定性和响应速度。

在模型部署方面，我利用先进的部署技术，将大型预训练模型有效地部署到公司的服务器上

，并通过优化和调整，保证了系统的稳定性和性能。同时，我也负责了系统的监控和维护工

作，及时发现和解决系统中的问题，确保了系统的正常运行。

这个智能问答系统的成功部署，为公司的业务发展和客户服务提供了重要的支持。通过这项

工作，我不仅提高了自己在人工智能领域的技术水平，也为公司的创新和发展做出了积极贡

献。
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（二）取得的业绩（代表作）【限填3项，须提交证明原件（包括发表的论文、出版的著作、专利

证书、获奖证书、科技项目立项文件或合同、企业证明等）供核实，并提供复印件一份】

1. 
公开成果代表作【论文发表、专利成果、软件著作权、标准规范与行业工法制定、著作编写、科技

成果获奖、学位论文等】

成果名称

成果类别 

[含论文、授权专利（含

发明专利申请）、软件著

作权、标准、工法、著作

、获奖、学位论文等]

发表时间/

授权或申

请时间等

刊物名称

/专利授权

或申请号等

本人

排名/

总人

数

备注

一种基于单RGB图的手部

空间定位和重建方法
发明专利申请

2022年10

月18日

申请号：20

2211277114

1

2/1  

单RGB实时手势重建软件  

V1.0
计算机软件著作权

2023年10

月12日

登记号：20

23SR122168

7

2/1  

      

2.其他代表作【主持或参与的课题研究项目、科技成果应用转化推广、企业技术难题解决方案、自
主研发设计的产品或样机、技术报告、设计图纸、软课题研究报告、可行性研究报告、规划设计方

案、施工或调试报告、工程实验、技术培训教材、推动行业发展中发挥的作用及取得的经济社会效

益等】
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（三）在校期间课程、专业实践训练及学位论文相关情况

课程成绩情况 按课程学分核算的平均成绩： 82  分

专业实践训练时间及考

核情况(具有三年及以上

工作经历的不作要求)

累计时间： 1.4 年（要求1年及以上）

考核成绩： 84 分（要求80分及以上）

本人承诺

个人声明：本人上述所填资料均为真实有效，如有虚假，愿承担一切责任

，特此声明！

                                  申报人签名：







 



 




