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一、个人申报
（一）基本情况【围绕《浙江工程师学院（浙江大学工程师学院）工程类专业学位研究生工

程师职称评审参考指标》，结合该专业类别(领域)工程师职称评审相关标准，举例说明】

1. 本专业基础理论知识和专业技术知识掌握情况：

在参与精密铜管机器人自动化加工项目中，我充分运用了本专业的基础理论知识和专业技术

知识。我对机械设计原理、自动化控制理论、机器人编程、以及电气工程的基础知识有着扎

实的掌握。在项目中，我主要负责建立自动加工单元工作站，这要求我对六轴机械臂的结构

特性和工作原理有深入的理解。通过对产品的表面粗糙度、长度以及重量的综合分析，我能

够准确地确定机械臂的负载、精度及运动范围。此外，我还在robotstudio软件中进行了运

动学和动力学分析，这需要我对相关的物理学和工程力学原理有充分的理解和应用能力。

2. 工程实践的经历：

我的工程实践经历主要体现在精密铜管机器人自动化加工项目的参与中。在这个项目中，我

不仅参与了机器人部分的设计与分析，还涉及到了工控机软件控制部分、数控机床自动运行

代码部分以及电气线路部分的工作。这些经历使我能够全面理解自动化系统的设计和运行过

程，并且在实际操作中不断提升自己的工程实践能力。

3. 在实际工作中综合运用所学知识解决复杂工程问题的案例：

在精密铜管机器人自动化加工项目中，我面临的一个复杂工程问题是如何确保自动加工单元

中六轴机械臂的可靠性。这个问题的解决对于整个项目的成功至关重要，因为机械臂的稳定

性直接影响到生产效率和产品质量。为了解决这个问题，我首先对机械臂进行了详细的可靠

性分析。这包括了对产品的表面粗糙度、长度以及重量的综合分析，因为这些都是影响机械

臂负载、精度及运动范围的关键因素。

通过这些分析，我确定了机械臂的最佳工作参数。例如，我计算了机械臂在不同负载下的最

大位移和速度，以及在不同操作条件下的最优工作周期。我还考虑了机械臂的工作环境，如

温度、湿度和震动等因素，这些都可能影响机械臂的性能和寿命。为了确保机械臂能够在各

种条件下都能稳定工作，我设计了一系列的测试程序来模拟这些环境条件，并对机械臂进行

了严格的测试。

接下来，我在robotstudio软件中进行了运动学和动力学分析。这一步骤是为了优化机械臂

的运动轨迹，确保其在加工过程中的高效和精确。我利用软件的高级功能，如逆运动学求解

和动力学模拟，来预测机械臂在不同操作条件下的行为。我还使用了软件的碰撞检测功能来

确保机械臂在运动过程中不会与其他设备发生碰撞。通过这些分析，我优化了机械臂的运动

轨迹，减少了不必要的运动和能耗，提高了加工效率。

我编写了机器人程序，使其能够根据优化后的轨迹进行精确的运动。这包括了对机器人的控

制系统进行编程，设置正确的速度、加速度和减速度参数。我还编写了错误处理程序，以便

在机器人遇到意外情况时能够自动停止或采取其他安全措施。这些程序的编写需要我对机器

人控制系统的工作原理和编程语言有深入的了解。

项目落地后，我对自动加工单元进行了联调测试。我对电磁干扰、温度、机械臂运行速度、

重复定位精度、连续运行时常等方面进行了一系列的可靠性测试。这些测试帮助我发现了一

些问题，例如在测量长度时拉绳编码器数值的跳动。为了解决这个问题，我进行了多次实验

，并最终确定问题源于机器人的伺服电机干扰。这个发现是通过对机器人运行时的电磁场进

行监测和分析得出的。我发现在机器人的伺服电机工作时，会产生强烈的电磁场，这会干扰

拉绳编码器的信号。为了解决这个问题，我对机器人程序进行了修改，使得在进行测量时，

机器人的伺服电机会暂时停止工作，从而消除了电磁干扰。

在这个过程中，我不断地调整测试参数，记录数据，分析结果，最终找到了解决方案。这需

要我对数据分析和统计学有一定的了解，以便能够从大量的测试数据中提取有用的信息。我

还需要对机器人的硬件和软件系统有深入的了解，以便能够准确地诊断问题并找到解决方案
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。

我编写了可靠性测试文档，并对设备维护保养进行了详细说明。这些文档不仅记录了测试过

程和结果，还包括了对设备可能出现的问题的预防和解决措施。这些文档对于设备的日常维

护和故障排除非常重要，它们可以帮助操作人员快速地识别和解决问题。

在实际工作中，我综合运用了所学的知识，不断地分析问题，寻找解决方案，最终确保了自

动加工单元的高效和可靠运行。这个过程充分体现了我在实际工作中运用所学知识解决复杂

工程问题的能力。我不仅应用了机械工程、电气工程和自动化控制的知识，还运用了数据分

析、统计学和计算机编程的技能。这些都是我在研究生期间学习和实习中学到的知识，它们

在这个项目中得到了充分的应用和验证。通过这个项目，我不仅提高了自己的工程实践能力

，还增强了自己的问题解决能力和创新能力。我相信这些经验和能力将对我的未来职业生涯

有很大的帮助。
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（二）取得的业绩（代表作）【限填3项，须提交证明原件（包括发表的论文、出版的著作、专利

证书、获奖证书、科技项目立项文件或合同、企业证明等）供核实，并提供复印件一份】

1. 
公开成果代表作【论文发表、专利成果、软件著作权、标准规范与行业工法制定、著作编写、科技

成果获奖、学位论文等】

成果名称

成果类别 

[含论文、授权专利（含

发明专利申请）、软件著

作权、标准、工法、著作

、获奖、学位论文等]

发表时间/

授权或申

请时间等

刊物名称

/专利授权

或申请号等

本人

排名/

总人

数

备注

复合材料液体成型树脂

流动超声监测系统开发
核心期刊

2022年12

月10日

工程塑料应

用
1/4  

高端铜合金棒材水浸超

声检测软件
计算机软件著作权

2023年07

月05日

登记号：20

23SR080206

4

1/3  

复合材料真空辅助液体

成型树脂流动前锋超声

监测软件

计算机软件著作权
2022年01

月29日

登记号：20

22SR019144

5

1/4  

2.其他代表作【主持或参与的课题研究项目、科技成果应用转化推广、企业技术难题解决方案、自

主研发设计的产品或样机、技术报告、设计图纸、软课题研究报告、可行性研究报告、规划设计方

案、施工或调试报告、工程实验、技术培训教材、推动行业发展中发挥的作用及取得的经济社会效

益等】
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（三）在校期间课程、专业实践训练及学位论文相关情况

课程成绩情况 按课程学分核算的平均成绩： 81 分

专业实践训练时间及考

核情况(具有三年及以上

工作经历的不作要求)

累计时间： 1.5 年（要求1年及以上）

考核成绩： 87 分（要求80分及以上）

本人承诺

个人声明：本人上述所填资料均为真实有效，如有虚假，愿承担一切责任

，特此声明！

申报人签名：







一、论文材料 

复合材料液体成型树脂流动超声监测系统开发 - 中国知网 (cnki.net) 

 

图 1 论文网络搜索页截图 

 

图 2 论文首页截图 

https://kns.cnki.net/kcms2/article/abstract?v=Vof-4b7nxdBWaRlB1ezjvObWYGCdyx4hcf4ptcLarn-rV8fc8BF4KGLwSZI_ZmzGZ9IRdHHoCBnkawQ-0Cqlb_0GiIR760XTTVHuKm3gKmoTvhanI8JMhvzb8Vd-Hy-3iR2BKysS5eUpaUQIdqPn8w==&uniplatform=NZKPT&language=CHS


 

图 3 论文录用通知单截图 

  



二、软著 1 

 

  



三、软著 2 
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