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一种基于轻量化域适应器的V2X协同感知方

法和系统

(57)摘要

本发明公开了一种基于轻量化域适应器的

V2X协同感知方法和系统。本发明将轻量化的域

适应器网络放置在自我车辆搭载的第一V2X协同

感知网络的各协同车辆的特征图输入支路中，形

成第二V2X协同感知网络，利用训练完成的第二

V2X协同感知网络实现自我车辆与协同车辆的协

同感知。本发明通过引入域适应器网络，成功实

现了在自我车辆与协同车辆特征图异构异质情

况下的协同3D目标检测。本发明在无需重新训练

整个基础协同检测网络的情况下，通过插入不同

特征图各自对应的域适应器，有效缩小了异构异

质特征图之间的域差异，大幅提升了基于V2X的

协同3D目标检测的检测性能和场景适应性，对于

提高自动驾驶的协同感知性能具有很高的实用

价值。
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